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Programa Regional do Norte

NOME OPERACAO
MOBOT 2.0 - Manipulador Movel Inteligente

NOME ENTIDADE BENEFICIARIA
EUROPNEUMAQ; INESC TEC

INVESTIMENTO TOTAL 1,499,729.70 €
APOIO FINANCEIRO DA UNIAO EUROPEIA 1,172,205.69 €
OBJETIVO

O projeto MOBOT 2.0 visa desenvolver um manipulador mével capaz de realizar uma variedade
de operacoes, desde a logistica interna até a alimentacao de equipamentos produtivos em
diversos setores industriais. Alinhado com os paradigmas da Industria 4.0 e 5.0, o projeto
combina robds manipuladores mdveis autonomos com um sistema inteligente de gestao de
tarefas, garantindo a interoperabilidade do mesmo com outros equipamentos produtivos e
sistemas de gestao da producao.

A solucao proposta integra comunicacées 5G (infraestrutura de rede e comunicacoées),
programacao simplificada (interface homem-maquina baseada em realidade aumentada) e
modelos de Inteligéncia Artificial (IA e aprendizagem de maquina), que otimizam as operacoes de
picking e manipulacao de objetos, visando aumentar a eficiéncia e adaptar-se a diferentes
cenarios operacionais. Além disso, promove a colaboracao entre operadores e maquinas, com
foco no empoderamento dos operadores e na resiliéncia operacional.

Liderado pela EUROPNEUMAQ, uma PME com vasta experiéncia no desenvolvimento e instalacao
de solucoes industriais, o projeto conta com a colaboracao do INESC TEC, um instituto de
investigacao de referéncia.

- EUROPNEUMAQ | Custo elegivel: 810.975,60€; Apoio financeiro da UE: 586.764,70€

- INESC TEC | Custo elegivel: 688.754,10€; Apoio financeiro da UE: 585.440,99€
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